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В 1991г. нами был предложен и экспериментально обоснован новый, сугубо статистический, принцип работы лидара-дальномера, который открыл эру лидарного зондирования среды обитания без поражения органов зрения. Компактный лидар нового поколения с безопасной для глаз (<1 мкДж/ см2) плотностью энергии на основе импульсного (10 нс) диодного лазера и квантового счётчика обеспечил успешное зондирование многоярусных облаков в условиях сильного снегопада и оптической перегрузки приёмника на первых 200-250 метрах после лидара. Более того, результаты зондирования лидаром других объектов позволили выиграть в 1996г. международный конкурс НАСА среди лидаров других компаний для изучения атмосферы Марса и за 2.5 года создать бортовой лидар для зондирования атмосферы Марса с палубы посадочного модуля. Пройдя испытания без замечаний, лидар в составе миссии НАСА “Mars Polar Lander-99”, был запущен к Марсу 3 января 1999г. (см. приложения). Следует отметить, что этот принцип лидарного зондирования успешно применяется в настоящее время в системе навигации беспилотных автомобилей и др. платформ, а также зондирование объектов сквозь крону деревьев и других рассеивающих сред.


ПРИЛОЖЕНИЕ:

1-письмо директора НАСА по науке главным конструкторам научных приборов на посадочный модуль от 22 апреля 1996г. 

2-поздравление В.И. Мороза в день старта к Марсу  ракеты носителя Delta с мыса Канаверал, США, 3 января 1999г. 


















[image: ]
[image: 001]
   
image1.png
National Aeronautics and
Space Adm.iristration

Headquarters
Washington, DC 20546-0001

SD
TO: Jet Propulsion Laboratory

Attn: 230-228/Manager, Mars Surveyor 1998 Project
FROM: S/Science Program Director, Office of Space Science

Solar System Exploration

SUBJECT: 1998 Mars Surveyor Payload Confirmation Review

I am pleased to confirm the 1998 Mars Surveyor Science Payload
as previously selected for both the orbiter and lander. The
orbiter payload includes the Pressure Modulator Infrared
Radiometer (PMIRR) and the Mars Surveyor ‘98 Orbiter Color
Imager (MARCI). The confirmed lander payload is composed of
the Mars Surveyor ‘98 Descent Imager (MARDI), the complete Mars
Volatile and Climate Surveyor (MVACS) package (surface stereo
imager, robotic arm with camera, meteorology package, and the
thermal and evolved gas analyzer), and the Russian provided
atmospheric Lidar. We concur with your assessment of the
adequacy of the implementation plans, schedule, and budget, and
your recognition of the technlcal and schedule risks associated
with the implementation.

Now that the payload is confirmed there should be no changes to
the science payload complement without prior Headquarters
approval. :

The Mars Surveyor 1998 Project and its contractor, Lockheed
Martin Aerospace, are to be congratulated on the highly
professional and technically comprehensive nmianner in which the
Payload Accommodation Study was conducted over the past 5
months. I am confident that the selected payload will provide
a wealth of scientific information that will be a major impetus
for more comprehensive future Mars exploration missions.

co:

JPL/264-400/Mr. N. Haynes UCLA/Dr. D. Paige IKI/Dr. S. Pershin
JPL/169-237/Dr. R. Zurek UAZ/Dr. W. Boynton IKI/Dr. A. Galeev
JPL/183-335/Dr. D. McCleese UAZ/Dr. P. Smith IKI/Dr. V. Moroz

Malin Space Science Systems, Inc./Dr. M. Malin
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MARS POLAR LANDER

Ocnoenvle nayunvle 3alauu - u3yuenue
MapCUAHCKO20 CPYHMA U NPUNOBEPXHOCMHOIL
ammocdhepot Mapca. Honyuennasn
ungpopmauyusa ¢ MARS POLAR LANDER u
panee 3anyueHnozo opouUmMaibHO20
annapama no3e60.,um paccKpbiite HeKOMopble
npoo.IemMbl I6OIOUUI NIIAHEHIbL.

Bnepevie na amepukanckuii annapam
ycmanoeénen poccuiickuii npuoop JIH/IAP,
CO30aHHbLL pYKAMU MOJIBKO  POCCUICKUX
cneyuaiucmos. Ilpuoop cozoanu Jlunkun
B.M., Jlunamoe A.H., Jlam A.H.,
Makapoe : B.C., byxapun A.B., Xuocmosa
JLU., Topun A.B., Illepuun C.M., Eenanos
E.H., 3yokoe b.B., Ilookomsun C.H.,
Caamovikoe A.C. u op.
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